Wydajny, bezobstugowy
silnik jazdy w technice
pradu zmiennego

Kompaktowy i zwrotny
Doskonata stabilnosc¢ jazdy

Bezobstugowe akumulatory
zelowe z wbudowanym
prostownikiem

EJE M13/M15

Akumulatorowy unoszacy woézek widtowy (1300/1500 kg)

Modele EJE M13 i EJE M15 zaprojektowano specjalnie do
wewnatrzzaktadowego transportu lzejszych towardw. Silnik
jazdy o mocy 0,6 kW umozliwia transport tadunkéw o masie

do 1500 kg na krotszych dystansach. EJE M13 i EJE M15 idealnie
sprawdzajg sie w matych i sSrednich przedsiebiorstwach podczas
okazjonalnego transportu towarow.

Dzieki bezobstugowej i wydajnej technice pragdu zmiennego
zuzycie energii jest znacznie zredukowane. Zapewnia to opty-
malne warunki do szybkiego i ekonomicznego przetadunku.

Zalety wozkow EJE M13 i EJE M15 sg szczegdlnie zauwazalne
podczas pracy ha ograniczonej powierzchni: kompaktowa
budowa, dtugosc¢ korpusu (12) wynoszaca jedynie 435 mm
oraz niewielka wysokos¢ catkowita gwarantujg maksymalng
zwrotnos¢ i optymalng widocznosc na konce widet.

Dodatkowo 2 amortyzowane kota podporowe zapewniajg
bezpieczenstwo i stabilno$¢ podczas jazdy. Akumulator zelowy
w potgczeniu z wbudowanym prostownikiem umozliwia ela-
styczng prace. Akumulator nie wymaga uzupetniania wody.
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Dane techniczne wg VDI 2198
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Kota / uktad jezdny | Ciezary
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Silniki

Inne
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Producent (nazwa skrocona)

Typ

Naped

Obstuga wozka z pozycji operatora

Udzwig / tadunek

Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku od czota widet
Odlegtos¢ czota widet od osi kot

‘<X(§O

Rozstaw osi kot

Masa wtasna wraz z akumulatorem (patrz poz. 6.5)
Nacisk na o$ z tadunkiem przéd / tyt
Nacisk na o$ bez tadunku przéd / tyt
Ogumienie

Wymiary két, przod

Wymiary kot, tyt

Kota dodatkowe (wymiary)

Liczba kot przod/tyt (x = naped)
Rozstaw koét, przéd

Rozstaw kot, tyt

Wysokos¢ podnoszenia
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Wysokos¢ opuszczonych widet
Dtugosc catkowita %
L

Dtugosc korpusu wozka 2
Szerokosc catkowita b,/b,
Wymiary widet s/e/l
Zewnegtrzny rozstaw widet b,
Przeswit pod wozkiem m,
Szerokosc lkorytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 Ast
poprzecznie

Szerokoéé korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 Ast
wzdtuz

Promien skretu W,

Predkosc jazdy z tadunkiem / bez tadunku
Predko$¢ podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku
Predkosc opuszczania z tadunkiem / bez tadunku

Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem / bez
tadunku

Hamulec roboczy

Silnik jazdy S2 60 min.

Silnik podnoszenia kW S3 5%

Akumulator zgodny z DIN 43531/35/36 A, B, C, inny
Pojemnosc¢ akumulatora (znamionowa)

Masa akumulatora

Zuzycie energii wg cyklu VDI

Rodzaj sterowania jazda

Poziom obcigzenia akustycznego przy uchu operatora wg
normy EN 12053

1 Jezelib = 670 mm, b/b = 670 mm

(SR

4)

5 z wbudowang waga

Niniejsza karta katalogowa zgodnie z wytycznymi VDI 2198 zawiera jedynie parametry wozka standardowego. W przypadku zastosowania innego ogumienia, innych masztow,
osprzetu itp. parametry te moga ulec zmianie.

kW
kW

V/Ah

kg
kWh/h

dB (A)

) Pojemnos$¢ akumulatora (znamionowa) dla K20; w przypadku K5: 24V, 53,3 Ah
) Pojemnos¢ akumulatora (znamionowa) dla K20; w przypadku K5: 24V, 70 Ah
) Réwniez 670 mm

Jungheinrich

EJEM13 | EJEM13% | EJEM15 | EJEM15% | EJE M15
Akumulatorowy
Idacego
13 13 15 15 15
600
914 894 914 894 764
1212 1212 1212 1212 1062
214 253 219 258 219
696 /1018 | 716 /1037 | 700 / 1019 | 720 / 1038 | 700 / 1019
162 / 52 184/ 69 166 / 53 188 /70 166 / 53
TPU/ PU
©230x65
@80x70
2 x @80x40
1x+2/4
460
368
120
740 /1190
85 90 85 90 85
1585 1605 1585 1605 1435
435 455 435 455 435
650 650 650V 650 650Y
55/172/ | 60/182/ | 55/172/ | 60/182/ | 55/172/
1150 1150 1150 1150 1000
5404 550 5404 550 5409
35
1643 1663 1643 1663 1493
1843 1863 1843 1863 1693
1357 1357 1357 1357 1207
45/5
0,05/0,06
0,08 /0,04
4/10
elektryczny
0.6
12
nie
24 / 652 24 / 652 24 /90% 24 /90% 24 /90%
35 35 53 53 53
0,24 0,24 0,27 0,27 0,27

AC speedCONTROL
66



Korzystaj z zalet

Centralne rozmieszczenie elemen-
téw kontrolnych

Innowacyjna technika napedu i ste-

rowania

Silniki w technice pradu zmiennego

oferujg wiele zalet. Dzieki zastosowaniu

nowoczesnej techniki sterowania zapew-
niajg wiekszg wydajnosc przy jednoczes-
nej redukcji kosztow eksploatacii:

* Wysoka wydajnosc przy jednoczesnie
bardzo oszczednej gospodarce
energetycznej.

« Szybka zmiana kierunku jazdy.

¢ Bezobstugowy silnik jazdy.

Energooszczedna eksploatacja

Optymalna gospodarka energetyczna

zwieksza sprawnosc i znaczaco wydtuza

zywotnosc¢ akumulatora oraz kompo-

nentow:

¢ Funkcja automatycznego wytaczania:
wozek wytgcza sie automatycznie po
30 minutach bezczynnosci.

« Hamowanie silnikiem z jednoczes-
nym odzyskiem energii po zwolnieniu
przetacznika jazdy.

Jungheinrich Polska Sp. z o.0.

ul. Swierkowa 3, Bronisze k. Warszawy
05-850 Ozarow Mazowiecki
PL1130082801

telefon +48 22 332 88 00

fax +48 22 332 88 01

infolinia 0801 300 801

info@jungheinrich.pl
www.jungheinrich.pl

Doskonata stabilnos¢ wozka dzieki
kotom podporowym

Kompaktowa budowa

Dzieki kompaktowej budowie wozki EJE

M13/EJE M15 doskonale sprawdzaja sie

podczas pracy ha ograniczonej po-

wierzchni.

¢ Duza zwrotnos¢ dzieki niewielkiej dtu-
gosci korpusu i wysokosci catkowitej.

« Centralne rozmieszczenie wszystkich
waznych urzgdzen kontrolnych, takich
jak wskaznik roztadowania akumula-
tora, licznik motogodzin, wytgcznik
awaryjny i stacyjka.

¢ Duzo miejsca na przydatne przybory
mimo niewielkiego rozmiaru wozka.

Ergonomiczna praca

Optymalne dopasowanie wozka do

potrzeb operatora:

¢ Mniejszy wysitek podczas manewro-
wania wozkiem dzieki nisko zamoco-
wanemu dyszlowi.

» Gtowica dyszla z mozliwoscig obstugi
z obu stron gwarantuje tatwe kierowa-
nie pojazdem.

Ergonomiczna gtowica dyszla

Urzadzenie wazace (opcja)

Optymalna stabilnosé

EJE M13 i EJE M15 posiadajg 2 amor-
tyzowane kota podporowe. Zwieksza

to stabilno$¢ wozka i zmniejsza ryzyko
uszkodzen podczas transportu. Podej-
mowanie palet utatwiajg rolki najazdowe
na koncach widet.

Bezpieczna obstuga

Rozwigzania w zakresie bezpieczenstwa
zmniejszaja ryzyko obrazen operatora:

* Niewielki przeswit pod wdzkiem wyno-
szacy tylko 35 mm ogranicza ryzyko
uszkodzenia stop.

Zamknieta obudowa.

Wyposazenie dodatkowe
Opcjonalnie EJE M13 i EJE M15 moga
by¢ wyposazone w urzgdzenie wazgace.
Rozwigzanie to umozliwia jednoczes-
ny transport i wazenie towaru. Cztery
czujniki wagowe zapewniajg optymalny
pomiar ciezaru z maksymalnym od-
chyleniem réownym 1%.

Dla zaktadow produkeyjnych | SO 9001

w Norderstedt, Moosburg

i Landsberg. ISO 14001

Waozki jezdniowe firmy
Jungheinrich spetniaja
europejskie wymogi
bezpieczenstwa.
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