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PROFESJONALNY WYBOR

0X18 - 0X20 s3 zaprojektowane, hy dac profesjonalnemu klientowi wtasciwe rozwigzanie

dla wszystkich potrzeh.Technologia AC zastosowana dla silnika frakeji i kontrolera, gwaranfuje
lepsze zarzgdzanie energig przektadajgce sie na dtuzszg prace wozka. Brak szczotek w silniku i
prostsza konstrukcja znaczaco poprawia niezawodnoS¢ urzadzenia.

Dyszel sterujacy
Duzy ,Motylkowy” uchwyt oraz przycisk
kontroli kierunku i predkosci.
Zdublowana komenda podnoszenia,
umieszczona po obu stronach uchwytu.
Wskaznik roztadowania akumulatora g
Przycisk bezpieczefstwa + klakson N
umieszczone u géry dyszla N
Licznik motogodzin (wersje Plus i Gel). ~
Kluczyk On/0ff

"Zétwi quzik” - dla "petzajacej" jazdy
przy matej powierzchni roboczej

Umiejscowienie

akumulatora
» Pokrywa akumulatora jest tatwo
zdejmowana i pozwala na tatwiejszy
dostep do akumulatora dla ich konser
wacji.
Itgcze tadowania akumulatora pozwala
operatorowi na podtgczenie go do
zewnetrznej stacji tadowania
akumulatora.
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Kotka jezdne i katka ’ ’ T
stahilizujgce ’
¢ Mocny silnik trakcyjny w fechnologii Y 4
AC zapewnia duzg szybkos¢, z lub bez s
tadunku nawet do bkm/h X s’

Dwa ruchome kota pozwalajg na tatwe
manewrowanie, nawet na
najtrudniejszych powierzchniach.
Kota zapewniajg takze duzg
stabilnos¢ we wszystkich

warunkach pracy.




MODEL
TYP

UDZWIG

SRODEK CIEZKDSCI
SYSTEM KIEROWANIA
WYMIARY
PODNOSZENIE

DEUGOSE

WYMIARY

PROMIEN SKRETU
KORYTARZ ROBOCZY
0SIAG!

PREDKOS(

MAX KAT NACHYLENIA
WAGA

WAGA PUSTEGO
DBCIAZENIE NA 05

RAMA
KOtA

OBRECZ KOtA

BAZA KOt
RODZA) HAMULCA
NAPED

MOC SILNIKOW

KONTROLA NAPEDU

P=Poliuretanowe, M=Koto jezdne | Dostepny z podwadjnymi rolkami

1320

Zdolno5¢ udzwigu
Odlegtosc
Escort

Catkowite podnoszenie
Normalne swobodne podnoszenie
Dtugosé widet
Szerokos¢ widet x grubosé
Dtugosé catkowita
Dtugosé jednostki sterujacej
Szerokos¢
5zerokos¢ robocza

800x1200

Ruch postepowy z/bez tadunku
Podnaszenie z/bez tadunku
Obnizanie z/bez tadunku
Z/bez tadunku

z akumulatorem 230Ah
Z tadunkiem (jezdna/obcigzeniowa)
Bez fadunku (jezdna/obcigzeniowa)

Jezdne / po stronie obcigzenia
Jezdne / po stronie ohcigzenia
Wymiary kota jezdnego
Wymiary két stabilizacyjnych
Wymiary két po stronie obcigzenia
Tyt/przéd
Przéd/koficowka widet
Elektryczny

Silnik trakcyjny
Silnik unoszacy

Elektryczna

Kg
mm
typ

mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm

mm

Km/h
m/s

m/s

Kg
Kg
Kg

Nr
typ
mm @
mm @
mm
mm
mm

typ

Kw
Kw

typ

0X 18 AC

1000x550

1800
600

200
115
1000
170x55
1565
567
716
550
1425
1850

6,0/6,0
0,04/0,05
0,05/0,04

10/20

510
723/1587
390/120

2+1 M2
P+P/P
230x75
100x40
85x30
1224
175

1,2
2,2

ax 18 AC

1150x550
1800
600

200
115
1150
170x55
1715
567
716
550
1575
2000

6,0/6,0
0,04/0,05
0,05/0,04

10/20

520
881/1439
395/125

2+1 M/2
P+P/P
230x75
100x40
85x30
1373
175

1,2
2,2

AKCESORIA

Typ

0Xx 18 AC

1000x680

1800
600

200
115
1000
170x55

1565
567
716
680
1425
1850

6,0/6,0
0,04/0,05
0,05/0,04

10/20

510
723/1587
390/120

2+1 M2
P+P/P
230x75
100x40
85x30
1224
175

1,2
2,2

0Xx 18 AC

1150x680

1800
600

200
115
1150
170x55

1715
567
716
680
1575
2000

6,0/6,0
0,04/0,05
0,05/0,04

10/20

520
881/1439
395/125

2+1 M2
P+P/P
230x75
100x40
85x30
1373
175

1,2
2,2

0X 20 AC

1000x550

2000
600

200

115
1000

170x55

1565
567

716

550

1425
1850

6,0/6,0
0,04/0,05
0,05/0,04

10/20

510
756/1754
390/120

e+1 M2
P+P/P
230x75
100x40
85x30
1224
175

1,5
2,2

0Xx 20 AC

1150x550
2000
600

200
115
1150
170x55
1715
567
716
550
1575
2000

6,0/6,0
0,04/0,05
0,05/0,04

10/20

520
940/1580
395/125

2+1 M/2
P+P/P
230x75
100x40
85x30
1373
175

1,5
2,2

24-180

0X 20 AC

1000x680

2000
600

200
115
1000
170x55
1565
567
716
680
1425
1850

6,0/6,0
0,04/0,05
0,05/0,04

10/20

510
756/1754
390/120

2+1 M/2
P+P/P
230x75
100x40
85x30
1224
175

1,5
2,2

24-230

0X 20 AC

1150x680

2000
600

200
115
1150
170x55

1715
567
716
680
1575
2000

6,0/6,0
0,04/0,05
0,05/0,04

10/20

520
940/1580
395/125

2+1 M2
P+P/P
230x75
100x40
85x30
1373
175

1,5
2,2

CZAS PRACY
WAGA

800X1200

550 (680)

Ast

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w modelach oraz ich cech bez weczesniejszego powiadomienia.
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